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SOFTWARE DE MANTENIMIENTO
Y CONTROL RAVIS®

Ravis® es el mas avanzado programa disponible en la
actualidad en el mercado para la supervision de radares
meteorologicos. El software representa el juego de (tiles
ideales para ingenieros de campo y personal de servicio
que ofrece a los usuarios un entorno grafico confortable
que apoya completamente la visualizaciéon de datos de con-
figuracion, alineacion, control, diagnéstico y radar. Ravis®
supervisa los sistemas de radar o las unidades individuales
conectadas a la red en tiempo real y desde cualquier lugar.

Ravis® es muy flexible y gracias a su uso de Java™ puede
ser instalado en todas las plataformas comunes de ordena-
dor. El software detecta automaticamente el tipo de radar
meteorologico conectado, su configuracion y las opciones
disponibles. El meni de programa se adapta correspondien-
temente. Esta es una solucion ideal para redes de radares
heterogéneos que integran diferentes tipos de radares
meteorologicos. Ravis® es potente y muy flexible. Maneja
un gran nimero de indicadores de estado en linea generados
por radares meteorolégicos, pudiendo ser adaptado facil-
mente a las arquitecturas individuales de redes de radar o
componentes add-on individuales, tales como UPS o siste-
mas de alarmas de incendio.

PRINCIPIOS DE DISENO

Ravis® esta basado en el backbone de comunicacion de
SELEX-Gematronik RCL (Radar Control Language) y NGS
(News Group Server) que apoya la interaccion con una
intranet de sensores mdltiples (TCP/IP). La espina dorsal
RCL/NGS permite conexiones en linea paralelas de Ravis®.
Como resultado de ello, los datos de radares pueden ser
visualizados dentro de la Intranet o bien en cualquier sitio
remoto. Ravis® cuenta con extensas capacidades de usuarios
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y radares multiples. Ravis® puede ser conectado directamente
a un puerto TCP/IP de radar o a través del middleware de red
NGS. En este caso, el NGS sirve como una especie de proxy,
por lo que las aplicaciones Ravis® pueden conectarse a una
corriente individual de datos provenientes desde un sitio de
radar remoto. Esto asegura un uso sumamente eficaz de
capacidades limitadas de anchura de banda.

CARACTERISTICAS CLAVES

* Aplicacion de Java™ independiente de plataforma

* Entorno desktop configurable por el usuario
(Multiple Document Interface Design)

* Ayuda en linea sensible al contexto

 Caracteristica de deteccion automatica del sistema:
durante el log-on, Ravis analiza los tipos de radar
conectados y adapta sus visualizaciones y controles
correspondientemente

* Resolucion de imagen escalable hasta ATC display 2K x 2K

¢ Visualizacion de datos de radar en tiempo real escalable
hasta 256 niveles de color

* Zooming de datos

* Superposiciones geograficas

 Utilidad screenshot

Ravis ofrece las siguientes funciones basicas:

SUPERVISION DEL SISTEMA

* Administracion de hasta 500 parametros diferentes de
radar

« Vista de conjunto gréafica y rapida del estado de las
unidades de radar

* Capacidad zoom detallada para cada submédulo

¢ Presentacion de informacion BITE (Built-In Test Equipment)

* Mensajes de radar con nivel de advertencia codificada
por colores

« Clasificacion y filtro de clasificacion

e Funcién de blsqueda de mensajes y datos

* Alimacenamiento y recarga de informes (XML)
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SOFTWARE DE MANTENIMIENTO Y CONTROL RAVIS®

SUPERVISION DE DATOS DE RADAR

* Estilo de presentacion: PPI, RHI, A-SCOPE, B-SCOPE

* Datos de salida: UZ, CZ, V, W (con opcioén DP: ZDR,
¢pp: Kpp: PHY: LDR)

 Datos intermedios: |, Q, LOG, CSR, SQI, fase/potencia de
espectro por alcance, trazado TX, potencia TX, fase TX,
espectro de potencia TX

* Superposiciones: mapas geograficos

* Zooming y panning de datos

CONTROL DE ANTENA
* Control de velocidad y posicion via reguladores deslizantes
y campos de acceso rapido

Azimuth [*] 1 | 1 'Servo Control |
[actuat: 43.528| ACU servo e
nominal: | 20.000]| AZ Warning amplifier [ ]
: ' | EL Warning amplifier ® |
" fon i 1 ACU EL lower limit switch @ |
sctusk 54.119)| | ACU EL upper limit switch @ | |
nominat: | 15.uuo|]g EE fetun mode e
Azimuth Velocity [*/s] | Elevation Velocity [*/s]
actual nominal | actual | nominal
max max max max
30 30 30 30
20 20 20 20
[ 10 10 10 10
o 0 0 o
-10 -10 > .10 -10
20 20 20 20
-30 30 30 30
~min min | ~ min
2141} 7.0 2 240} -8.0

FUNCION DE POSICION SOLAR
« Alineacion septentrional de antena y nivelacion de elevacion
« Célculo de intensidad empleando solar flux
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HOJA DE TRABAJO DE ESCANEO

* Chequeo cruzado de todos los parametros relevantes de
escaneo

« Visualizacion de parametros actuales de escaneo
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FUNCION DE INFORMACION SOBRE EL SISTEMA

* Vista de conjunto detallada de los ajustes de subsistemas
del radar

«Vista de conjunto de versiones de software para cada
procesador

*Informe de informaciéon completa (fichero y salida impresa)

File Help
[ Ravis
Oc
O Host

@ Java Environment
1 Radar

@ components

@ Location

@ connections

[ RCP

@ Process Information
@ woduls information
[ acu

© wodulz Info
Loy

[ RSP

@ Features
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ESTADO DE PROCESADOR DE SENALES Y RECEPTOR

DIGITAL GDRX® CONTROL Y CALIBRACION

¢ Administra mas de 120 parametros diferentes de receptor
digital y procesador de senales

e Calibracion de un clic para deteccion de nivel de ruido,
calibracion TX 'y de punto individual

E Signal-Processor
File Tools Options Help

- M

Safety Circuits | Dual Polarization Offsets | Sector Blanking |

Radar Constants r Misc. Settings r Matched Filter r Process Parameter r BiTE ‘
Trigger Settings r TX Calibration r RX Calibration SP Calibration

Settings

[B¥] start Receiver caiibration 1 set (1 save

Description In-Phase Quadrature

channel corr.: horiz. high vs vert. hi... [1.0000 0.0000

channel corr.: hotiz. high vs horiz. 1., (271711 -3.3644

channel corr.: vert. high vs vert. low  |1.0000 0.0000

channel corr: horiz. low vs verl. low 157435 21.6031
~Parameter

Description Walue

Horizontal Channel difference (dB) 28.748230

Harizantal Channel Phase difference (rad) -0.123196

Verical Channel difference (dB) 28540340

Yertical Channel Phase diffierence (rad) 2.200567
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